Вопросы  к  зачету
по спецкурсу «Оптимизация линейных дискретных динамических моделей»

для студентов 3 курса специальности 1-31 03 03-02 

«Прикладная математика (научно-педагогическая деятельность)»
специализации 1-31 03 03-02 06 «Оптимизация и оптимальное управление»
(весенняя сессия 2010-2011 учебного года)

1. Построение математических моделей практических задач: математические задачи, сведение к задаче оптимального управления. 

2. Построение математических моделей практических задач: динамические производственные задачи. 

3. Построение математических моделей практических задач: сведение транспортной задачи к задаче оптимального управления.
4. Дискретная система управления. Дискретная формула Коши.
5. Управляемость дискретной системы. Критерий управляемости.
6. Задача оптимального управления линейной дискретной системой с ограничениями: постановка задачи.

7. Задача оптимального управления как задача ЛП.
8. Опора. Динамический способ проверки на опорность. Опорное управление.
9. Формула приращения критерия качества.
10. Критерий оптимальности. Гамильтониан. Опорный принцип максимума.
11. Оценка субоптимальности. Критерий субоптимальности. Принцип 
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-максимума.
12. Динамический способ проверки принципа 
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-максимума.
13. Мера неоптимальности допустимого управления. Мера неоптимальности опоры. Разложение оценки субоптимальности.
14. Общая идея динамической реализации адаптивного метода.
15. Замена допустимого управления.
16. Замена опоры. Правило короткого шага.
17. Замена опоры. Правило длинного шага.
18. Алгоритм динамической реализации адаптивного метода
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